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Структура РаВИС 
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Технология CAEBeans 

Технология CAEBeans – это совокупность теории и 

практической техники, на которые опирается процесс 

создания и использования распределенных виртуальных 

испытательных стендов. Технология CAEBeans включает в 

себя: 

• концептуальные средства, которые определяют 

методы разработки и структуру РаВИС 

• организационные средства, которые определяют 

форму труда и распределение обязанностей в команде 

разработчиков и пользователей РаВИС 

• программные средства разработки и среду 

исполнения РаВИС 
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Слои РаВИС 
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Проблемный CAEBean 
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Логический план решения задачи 
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Компонентный CAEBean 

Пример 
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Полная спецификация 
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Системный CAEBean 

10 

Инженерный 

пакет 

Среда 

UNICORE 

Интерфейс 

Реализация 

Интерфейс целевой системы 

Г
р
и
д

-с
е
р
в
и
с
 

П
л

а
т
ф

о
р

м
а

 

W
S

R
F

 



Взаимодействие оболочек РаВИС в процессе 

решения задачи инженерного моделирования 
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Внедрение системы многокритериальной 

оптимизации  в РаВИС 
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Роли в разработке РаВИС 

• Инженер – пользователь РаВИС; 

• Прикладной программист – 

разработчик проблемных, потоковых и 

компонентных CAEBeans; 

• Системный программист – 

разработчик шаблонов компонентных 

CAEBean и системных CAEBean. 
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Структура системы CAEBeans 
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Платформа реализации 

• Грид-сервисы системы основаны на 

базе группы стандартов WSRF. 

 

• Реализация стандарта WSRF-Lite, 

представленная консорциумом 

UNICORE. 
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CAEBeans Constructor 
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CAEBeans Portal 
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Системный слой и брокер 
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РаВИС  на базе DEFORM  

«Термообработка» 

19 



РаВИС на базе ANSYS Mechanical: 

“Моделирование резьбовых соединений 

труб для нефтяных скважин” 
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РаВИС на базе CFX: “Моделирование 

обдувания дымовой трубы” 
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РаВИС на базе FlowVision 

«Охлаждение детали» 
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Внедрение системы МКО IOSO 
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Результаты работы 

• Разработана концепция и технология 
разработки распределенных виртуальных 
испытательных стендов, обеспечивающих 
использование систем инженерного 
проектирования и анализа в 
распределенных  вычислительных средах 

• Технология апробирована на множестве 
современных систем инженерного 
анализа: ANSYS, CFX, FlowVision, Deform, 
IOSO и др. 
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Спасибо за внимание! 

http://caebeans.susu.ru  

http://caebeans.susu.ru/

